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1 Technické podminky
1.1 Uvod

Technické podminky plati pro odméfovaci jednotku [1P390, urenou
k zpracovani a vyhodnocovani signalt z odmérovacich snimacu.

1.2 VSeobecné

1.2.1 Ugel technickych podminek

Tyto technické podminky stanovi technické pozadavky na funkci a konstrukéni
provedeni jednotky 1IP390.

1.2.2 Pouziti a popis

Jednotka IP390 je ur€ena k vyhodnoceni signalt z odméfovacich snimacd a na
zakladé zpracovani téchto signali k vypoltu a zobrazeni soufadnic. Ve spojeni
s vhodnymi snimaci polohy muiZe byt pouzita pro indikaci polohy nastroje na
obrabécich strojich. Zvlasté vhodné je pouZiti u starSich obrabécich stroji, kde muze
zcela nahradit optické a jiné méfici soustavy a tim podstatné zvySit produktivitu prace
a komfort ovladani stroje.

Jako odmérovaci snimace mohou byt pouzity napf. fotoelektrické inkrementalni
rotacni snimace (napf. IRC LARM), fotoelektrické inkrementéalni linearni snimace
(napf. ILC LARM) a jiné snimacCe s pravouhlym dvoufazovym vystupem v Urovnich
TTL a RS422.Pro verzi RDC mohou byt pouzity snimace s principem resolveru.

Jednotka IP390 muze zpracovat 1 aZz 6 soufadnych os a zobrazovat na 1 az 3
alfanumerickych displejich (dle provedeni). Pro zachytavani polohy soufadnych os
muaZe byt pouZzita 3D dotykova sonda napf. HEIDENHAIN KT 130.

Soufadnice mohou byt zobrazovany v 51 registrech (soufadnych soustavach),
Z nichz registr €. 0 je pevné orientovan k referenénimu bodu nebo k misté zapnuti
stroje. Registry €. 1 az 50 mohou byt libovolné nastaveny.

V kazdém registru maze byt zadano az 29 cila. Cile lze zadavat v prostoru X,
Y, Z, resp. X, Y, W, nebo v roviné X, Y jako body na kruznici, nebo body v rastru X, Y.

Specifikace:
Pocet souradnych os 1a7 6 dle provedeni
Pocet vstupti 6 REF dle provedeni
1 dotykova sonda
Standardni rozhrani seriové (RS 232, RS 422, RS 485)
Pocet registra max. 50 (0-50)
Pamét’ cilt 29 v kazdeé soustave

1.2.3 Konstrukéni reSeni

Jednotka IP390 je feSena jako kompaktni celek v kovové skfifice. Na ¢elnim
panelu je umistén alfanumericky LED displej s osmi znaky na kazdy fadek a
membranova klavesnice s 18 tlacitky.

Na zadnim panelu jsou konektory CAN 9 nebo CAN 15 3R pro pfipojeni
snimacu polohy (pocet dle provedeni), dale konektor CAN 15 pro pfipojeni dotykové
sondy, konektor CAN 15 pro pfipojeni referen¢nich spinact souradnych os, konektor
CAN 9 pro pfipojeni externiho sériového portu (RS 232, RS 422, RS 485) a konektor
pro pfipojeni napajeciho napéti (RozloZeni a osazeni konektorl je uvedeno v pfiloze).



Tento celek mUze byt montovan do panelu uzivatele, nebo samostatné. Zplisob
montéze je nutno pfedem projednat s vyrobcem.

1.2.4 Obvodové rfeSeni

Z&kladem jednotky IP390 je procesorova jednotka CPU jejiz jadro tvofri
mikroprocesor fady x52. Pro zpracovani odméfovacich snimacui resolverového typu je
k jednotce CPU prostifednictvim komunikaéni linky pfipojena deska RDCA. Na této
desce je realizovano pomoci obvodd firmy Analog devices pfipojeni jednoho
odmérovaciho snimace. Pro zpracovani odméfovacich snimacd IRC je kjednotce
CPU prostifednictvim komunikaéni linky pfipojena deska PG02. Na této desce je
realizovano pomoci obvodd PLD pfipojeni jednoho nebo dvou odméfovacich snimaca.
Jednotku Ize osadit az &tyfmi deskami RDCA (4 vstupy odméfovani) nebo tfemi
deskami PG02 (6 vstupl odméfovani), dle provedeni. Zobrazeni je realizovano
alfanumerickym LED displejem s osmi znaky v ¢erveném nebo zeleném provedeni.
Podle pozadavku Ize jednotku IP390 osadit az tfemi displeji.

Pro napdajeni obvodu elektroniky je pouZzit spinany zdroj.

Zapojeni jednotlivych komponentu je obvyklé a vychazi z doporuceni vyrobcu
jednotlivych soucésti.

1.3 Provozni podminky

1.3.1 Provozni podminky prostfedi

a) tfida vlivu prostredi normalni z hlediska CSN 332000-3
b) provozni teplota okolniho vzduchu  +5°C az +50°C

c) prumérna teplota za 24hod max. +35°C

d) skladovaci -25°C a7 +70°C

e) relativni vihkost RH-1 50% aZ 95% nekondenzuijici
f) stupen znegisténi 1 dle CSN EN 61131-2

g) nadmofrska vyska do 2000m

h) druh provozu trvaly

i) pracovni poloha svisla

1.3.2 Elektrické provozni podminky

a) napajeni 22V 50-60Hz +20%
b) pfepétova kategorie instalace Il dle CSN 330420

Napajeci zdroj musi byt typu SELV!

1.3.3 Mechanické provozni podminky

a) vibrace dle CSN EN 60068-2-6 Fc 10Hz aZ 150Hz 20m/s? 10 cykl{
b) udery Ea 159 Spickové 11ms



1.4 Technické pozadavky

1.4.1 Elektrické vlastnosti

T¥ida el. pfedmétu lll dle CSN 330600

Kryti IP 54

Napajeci napéti SELV 22V +20%, 50Hz +5%

Pfikon cca 14 VA bez pfipojeni snimacu
Odmeérovaci vstupy galvanicky oddéleny

1.4.2 Pfipojovaci pfedpis

Jednotka IP300 se pfipoji na zdroj napajeciho napéti. Zapojeni konektoru
napajeni je uvedeno v pfiloze této dokumentace. Nulovou svorku indikace je tfeba
pripojit na kostru stroje a tim i na ochranny vodi¢ PE nebo PEN. Toto neni tfeba
provést, je-li jednotka pfipojena k napajecimu zdroji tfivodiCovym kabelem z nichz
jeden vodi¢ je PE nebo PEN a je pfipojen na pin 1 napajeciho konektoru.

Napdjeci zdroj (transformétor, DC zdroj) musi bezpodmineéné byt typu
SELV nebo PELV.

Pfed pfipojenim napajeciho napéti je nutno zkontrolovat jeho velikost. Jednotka
IP390 je vybavena ochranou proti pfepolovani.

Zapojeni konektord odmeéfovacich snimacu je uvedeno v pfiloze této
dokumentace.

Pokud pouzity snima¢ odméfovani generuje v odméfované souradnici vice nez
jeden nulovy puls, je tfeba stanovit referenénim spina¢em, ktery nulovy puls je platny.
Referenéni spinace se pfipoji dle pfilohy této dokumentace.

1.4.3 Rozméry a hmotnost

Zakladni rozméry jednotky IP390 s jednim displejem jsou 250x105x58 mm
(8,v,h) + 70mm vy3ky na kazdy dalSi displej.

Hmotnost jednotky IP390 je do cca. 2 kg

1.4.4 Materidl a povrchova Uprava

Skiifika jednotky 1P390 je zhotovena z hlinikového profilu. Celni panel je
vyroben z plastu.

Vnéjsi barva je Cerna matna. Provedeni v jiné barvé je tfeba dohodnout
S vyrobcem.



2 Navod k obsluze

2.1 Vyznam tlaéitek
m Opusténi provadéné operace
m Nastaveni, zapnuti menu SET

] Volba registru, v menu ma vyznam posuvu nahoru

I Volba pameti, v menu ma vyznam posuvu dolu

= Smazéani posledni zadané Cislice

Potvrzeni
Zmeéna znaménka zadavaného disla
. Desetinna tecka
n Ciselna klavesa

2.2 Zobrazeni ¢isel

Jednotka 1P390 zpracovava Udaje ze snimace v podobé linearni nebo rotacni
soufadnice (dle nastaveni vyrobce). Od toho se odviji i razné zplsoby zobrazeni
namérfenych hodnot na displeji indikace.

V pfipadé linearni osy Ize zobrazit méfeny adaj v milimetrech nebo v palcich.
Cislo je zobrazeno ve standardnim forméatu s jednou desetinnou te¢kou a poétem
desetinnych mist nastavenych vyrobcem.

V pfipadé rotaéni osy lze méfeny Udaj zobrazit v rozli§eni 0 az 360° nebo
-180° az 180°. Cislo je zobrazeno s jednou desetinnou tedkou a &tyfmi desetinnymi
misty. Prvni a druhé misto za desetinnou teCkou pfredstavuje minuty. Treti a Ctvrté
misto za desetinnou te¢kou predstavuje vtefiny.

PF.: Cislo 45.1020 znamena 45 stupnu 10 minut 20 vtefin

2.3 Prepinani os

Je-li indikace nakonfigurovdna tak, Ze obsahuje vice méfenych nebo
pocCitanych os nez displeju je mozné jednotlivé osy na displejich pfepinat podle
pfedem nastaveného klice.

Stiskem tohoto tlacitka v zakladnim zobrazeni se prepinaji osy platné pro
spodni display.

H Stiskem tohoto tlaCitka v zakladnim zobrazeni se pfepinaji osy platné pro
prostfedni display.

ﬂ Stiskem tohoto tlagitka v zakladnim zobrazeni se prepinaji osy platné pro
horni display.



2.4 Registr

Pojem registr zde predstavuje bod pocatku méreni, resp. soufadné soustavy.
Jednotka IP390 umoziuje uzivateli vyuzivat, dle provedeni, az 51 registra, pficemz
registr ¢.0 je pevné nastaven do bodu zapnuti stroje nebo do mista daného
referenénimi body (jsou-li pouzity). Ostatni registry (.1 az €.50) je mozno libovolné
nulovat ¢ nastavovat a tim posunovat pocCatek odméfovani. VSechna nastaveni
registrd jsou zapsana do vnitfni paméti a zapamatovana i po vypnuti jednotky.

Priklad:

BO — bod zapnuti jednotky nebo referencni bod

Smér posuvu minus Smér posuvu plus
BO Bl B2 B3 B4
300 150 150 | 300
Jednotka bude pfi volbé registru €.0 indikovat: v bodé BO 0.00

v bodé B1 300.00
v bodé B3 600.00

V pfipadé pfepnuti do registru napf.1 a pouZiti funkce nulovani v bodé B2 bude
jednotka indikovat:
v bodé BO -450.00
v bodé B2 0.00
vbodé B4  450.00

V pfipadé pfepnuti do registru napf.2 do kterého je nastavena v bodé B2
hodnota 150.00 bude jednotka indikovat:
v bodé BO -300.00
v bodé B1 0.00
vbodé B2  150.00
vbodé B4  600.00



2.5 Pamét’

Pojem pamét predstavuje libovolné nastavitelnou vzdalenost od pocatku
odmérovani. Jednotka IP390 umozZiuje vyuzit 29 paméti pro kazdy registr. Je-li
nastavena pamét €.0 je rezim paméti vypnuty. V opacném pfipadé jednotka IP390
indikuje diferenci souasné polohy od polohy zapsané v pfislusné paméti. Najezd
nastrojem neni tedy nutné provadét na tézko zapamatovatelnou polohu, ale je mozno
zapsat do paméti jednotlivé kéty (od pocatku) pfimo z vykresu a dojizdét na nulu
indikované hodnoty. Obsah zapnuté paméti je mozno prohlédnout stiskem tlacitka

= v z&kladnim zobrazeni.

VSechna nastaveni paméti jsou zapsana do vnitini paméti a zapamatovana i po
vypnuti jednotky.

Priklad:
Smér posuvu minus Smér posuvu plus
h
BO Bl B2 B3 B4

300 150 150 300

V pfipadé prepnuti do registru napf.1l, pouziti funkce nulovani v bodé B2 a
zapnuti paméti €.1, v které je nastavena hodnota 150 bude jednotka indikovat:
v bodé B2 -150.00
v bodé B3 0.00
v bodé B4  300.00

V pfipadé prepnuti do registru napf.1l, pouziti funkce nulovani v bodé B2 a
zapnuti paméti €.2, v které je nastavena hodnota 450 bude jednotka indikovat:
v bodé B2 -450.00
v bodé B3 -300.00
v bodé B4 0.00
v bodé B1 -600.00



2.6 Strom menu

Jednotlivé funkce menu jsou uZivateli pfistupné v zavislosti na typu a provedeni
jednotky 1P390.




2.7 Menu SET

Menu SET zapindme stiskem tlaCitka SET v zakladnim zobrazeni.
Opakovanym stiskem tohoto tlacitka volime osu, ve které chceme provést zménu
nastaveni. Toto je indikovano zobrazenim napisu SET na pfislusném displeji. Mezi
jednotlivymi polozkami tohoto menu se pohybujeme tlacitky F1 a F2, které nyni maji
vyznam pohybu nahoru resp. dold. Pro vykonani vybrané funkce ji potvrdime tlacitkem
ENTER.

Pokud je zvolena pamét’ 0, plati funkce menu SET pro nastaveny registr.
V opaéném piipadé plati tyto funkce pro platnou pamét.

2.7.1 NUL

NUL je funkce nulovéani, kterou zvolime vybé&rem z menu SET a potvrzenim
tlacitkem ENTER.

REGISTR: V pfipadé vypnutého rezimu paméti provede tato funkce posunuti
poCatku odméfovani do mista soucasné polohy nastroje. Zméni tedy nastaveni
platného registru a na displeji pfisluSné osy se objevi udaj 0,00. Pro registr nula a
vypnutou pamét je tato funkce nedostupna, nebot registr nula je pevné orientovan
k mistu zapnuti stroje nebo k referenénimu bodu.

PAMET: Pfi zapnuté paméti provede funkce NUL jeji vynulovani, resp. zapise
do této paméti hodnotu 0.

Horké klavesy:

- Stiskem tohoto tlacitka v zakladnim zobrazeni se vykona funkce NUL
platna pro spodni display.

n Stiskem tohoto tlacCitka v zakladnim zobrazeni se vykona funkce NUL
platna pro prostifedni display.

Stiskem tohoto tlagitka v zakladnim zobrazeni se vykona funkce NUL
platné pro horni display.

2.7.2 NASTAV

NASTAV je funkci nastaveni na poZadovanou hodnotu, kterou zvolime
vybérem z menu SET a potvrzenim tlacitkem ENTER. Po potvrzeni se nam na displeji
prislusné osy objevi nula a pomoci numerické klavesnice zadame pozadované cislo
(jako na kalkula&ce). Zadané Cislo potvrdime tlagitkem ENTER.

REGISTR: V pfipadé vypnutého rezimu paméti provede tato funkce posunuti
pocatku odméfovani (nuly odmérovani) v pfislusné ose do mista, které je dano
rozdilem souc€asné polohy nastroje a zadaného cisla.

Pocatek = sou€asna poloha - zadané cislo
Zméni tedy nastaveni platného registru a na displeji pfislusné osy se indikuje poloha
totozna se zadanym ¢islem.

Pfi zapnuti registru nula a paméti nula je tato funkce nedostupna, nebot
hodnotu registru nula nelze ménit.

PAMET: Pfi zapnuté paméti provede funkce NASTAV jeji nastaveni na
zadanou hodnotu, resp. zapiSe do této paméti zadané Cislo.



2.7.3 DIA/RAD

DIA/RAD je funkci pro pfepindni mezi zobrazenim polomér — pramér. Tato
funkce je kdykoli dostupna z menu SET.

DIA je rezim polomér. V tomto rezimu je indikovana skute¢né ujeta vzdalenost
dané osy.

RAD je rezim primér. PFi zapnuti reZimu pramér pro pfislusnou osu indikuje
jednotka P390 v této ose dvojnasobek ujeté vzdalenosti, coZ je vyhodné napf. u
soustruhu.

Oba rezimy se pfepinaji mezi sebou opétovnym pouzitim funkce DIA/RAD
v menu SET.

Nastaveni zobrazovanych os Ize Zjistit stisknutim tlagitka SEH v zakladnim
zobrazeni.

SrnEr DosLIVY minus | Smér p0suvu plus

Priklad: Pocatek mérfeni je v bodé BO (vynulovany registr v bodé B0) a osa
stoji v bodé B1. ;

V pfipadé zapnuté funkce DIA, zobrazuje jednotka na displeji prislusné osy
Gdaj 100, tedy skute¢né ujetou vzdalenost.

V pfipadé zapnuté funkce RAD, zobrazuje jednotka na displeji pfisluSné osy
Gdaj 200, tedy dvojnasobek skutec¢né ujeté vzdalenost, coz odpovida rozdilu
pramérd.

2.7.4 180/360

Tato funkce umoZnuje ménit rozsah zobrazeni rotaéni osy a to mezi
zobrazenim 0-360° a —180° az 180°. Funkce je dostupna kdykoli z menu SET.

Nastaveni zobrazovanych os Ize zjistit stisknutim tlacitka m
v zakladnim zobrazeni.

2.7.5 MM/INCH

Tato funkce umozriuje kdykoli zménit zobrazeni v jednotkach mm (milimetry) na
jednotky inch (palce) a naopak. Funkce je dostupn& kdykoli z menu SET. Zobrazeni
v palcich je indikovano te¢kou u pismene osy.

Nastaveni zobrazovanych os Ize zjistit stisknutim tlagitka Cagel

v zakladnim zobrazeni.



2.7.6 HALF

HALF je funkci puleni intervalu (posunuti nuly o polovinu ujeté vzdalenosti). Pfi
pouziti této funkce se provede posunuti pocatku odmérovani pfislusné osy do mista,
které lezi uprostifed vzdalenosti starého pocatku a sou€asné polohy. Znamena to, Ze
se Cislo na displeji podéli dvéma a dalSi méfeni je provadéno od nového pocatku. Pfi
zapnuti registru nula nebo zapnuté paméti je tato funkce nedostupna.

SMOT posuvy mMings SmEr pasuv plus
—
BO B B2

200 09

-

3
&

i

Priklad: Pocatek méreni je v bodé BO (vynulovany registr v bodé BO) a osa
stoji v bodé B2, tj. odjeta vzdalenost je 600. Nyni je pouZita funkce HALF.
Pocatek méreni se posune do poloviny ujeté vzdalenosti, tedy do bodu Bl a
jednotka zobrazuje polohu osy od nového pocéatku, tedy 300.

2.7.7 REF

Je-li povolen pro pfislusnou osu rezim néjezdu na referenci, provadi se tato
operace volbou REF v menu SET. Po potvrzeni této funkce tladitkem ENTER se na
displeji rozblikd pismeno pfislusné osy,Cimz je signalizovan rezim najezdu reference,
a jednotka ¢ek& na najezd do referenéniho bodu. Po najeti do reference se jednotka
automaticky prepne do zakladniho zobrazeni a do registru nula se zapiSe hodnota
nastavena funkci SET REF. RezZim REF je pfistupny pouze pfi zapnutém registru
nula.

Zpusob najezdu do reference je dan pouzitym snimadem a je nastaven
Vv servisnim menu pfimo vyrobcem.

2.7.8 SET REF

SET REF je funkce, ve které nastavujeme polohu referenéniho bodu pro
pfislusnou osu. Hodnota zadan& prostfednictvim této funkce je pouzita v rezimu
najezdu do referenéniho bodu a to jako poloha, na kterou se nastavi indikace
v referenénim bodé.

Po zvoleni funkce SET REF se nam na displeji pfislusné osy objevi nula.
Pomoci numerické klavesnice nyni zaddme poZadované Cdislo (jako na kalkulacce).
Toto Cislo potvrdime tlaitkem ENTER.

Funkce SET REF je pfistupné pouze pfi zapnutém registru nula.



2.7.9 SONDA

Volba SONDA je vstupem do menu, které obsahuje funkce podporujici pouZiti
dotykové sondy. Do tohoto menu vstoupime vybérem poloZzky SONDA v menu SET a
jejim potvrzenim tlaCitkem ENTER. Mezi jednotlivymi poloZzkami tohoto menu se
pohybujeme tlacitky F1 a F2, které nyni maji vyznam pohybu nahoru resp. doll. Pro
vykonani vybrané funkce ji potvrdime tlaCitkem ENTER.

PoloZka SONDA je pfistupn& pouze v registru 1aZz 50 pfi vypnuté paméti.

2.7.9.1 DIRA

Funkce DIRA umoZiuje, pfi pouziti dotykové sondy, nastavit pocatek
odméfovani do stfedu kruhové diry na obrobku. Indikace IP390 spocita tento stfed
z tfech bodl zachycenych dotykovou sondou v roviné.

Po zvoleni této funkce se na prostiednim displeji zobrazi napis DIRA, cozZ je

nami zvolend funkce. Na spodnim displeji se zobrazi napis osa a pismeno
odpovidajici druhé ose roviny, ve které chceme nastavit poCatek odmérovani. Nyni
muzeme tlaCitky F1 a F2 vybrat poZzadovanou druhou osu. Vybranou osu potvrdime
tlacitkem ENTER. Takto mame zvolenu soufadnou soustavu ve které bude provedeno
zachytavani bodl a vypocet.
Po zvoleni soufadné soustavy se na displeji objevi napis SONDA a na spodnim
displeji napis BODL1. Indikace ¢ek& na zachyceni prvniho bodu. Poté se na displeji
objevi napis BACK, coz uZivateli fika Ze musi sjet ze sondy o vzdalenost nastavenou
vyrobcem, aby se vyloudil vliv jejich zakmit. Po ujeti této vzdalenosti se objevi napis
BOD2 a postup se opakuje. Stejnym zpUlsobem se postupuje i v pfipadé tfetiho a
posledniho bodu. Po zachyceni v8ech tfech bodl indikace spocité stfed kruhu, ktery
je dan témito tfemi body a nastavi poCatek odmérovani do tohoto stfedu. Po najeti do
nuly v obou zvolenych osach bychom méli stat ve stfedu zachytavaného kruhu.

Pro pfesné spocitani stfedu kruhu je dobré, aby vzajemna vzdalenost
zachytavanych bodul byla co nejvétsi.

Priklad:
//

BOD1
spocitany stifed

BOD3 BOD2



2.7.9.2 LONG

Funkce LONG umozniuje ve spojeni z dotykovou sondou prodlouzeni méfené
vzdalenosti od pocatku nad rdmec délky méfidla ¢i rozjezdu osy.

Po zvoleni této funkce se na displeji pfislusné osy objevi napis BOD1 a
indikace ¢eka na zachyceni prvniho bodu. Po zachyceni se na displeji objevi blikajici
napis POSUN. Poté muzeme libovolné posouvat s obrobkem, ale pouze rovnobézné
s osou ve které provadime funkci LONG. Také muZeme libovolné prestavovat polohu
prislusné osy. Po poZzadovaném nastaveni, toto potvrdime tlaCitkem ENTER a na
displeji se opét objevi napis BOD 1. Po opétovném zachyceni bodu sondou se na
displeji prislusné osy objevi udaj shodny s udajem prvniho zachyceni a odméfrovani
pokraCuje déle, jako bychom neprovedli Zzadna posunuti. Je-li prvni a druhy bod
totoZzny, znamena to, diky provedenym posuvim, prodlouzeni méfené vzdalenosti nad
ramec rozjezdu osy.

2.7.9.3 DELKA

Funkce DELKA umoZfiuje ve spojeni z dotykovou sondou méfeni vzdalenosti
mezi dvéma body obrobku v jedné zvolené ose

Po zvoleni této funkce se na prislusném displeji objevi ndpis OBROBEK coZ je
jeden ze zpusob najezdu sondou. Nyni si muZzeme tlacitky F1 a F2 zvolit poZadovany
zpusob ndjezdu sondou (viz.obr.). Tento pak potvrdime tla¢itkem ENTER.

Poté se na displeji pfisluSsné osy objevi napis BOD1 a indikace ¢eka na
zachyceni prvniho bodu. Po zachyceni se na displeji objevi blikajici napis POSUN.
Nyni posuneme sondu pfiblizné do mista druhého bodu a potvrdime tento stav
tlaCitkem ENTER. Na displeji se rozsviti napis BOD 2 a indikace ¢eka na zachyceni
druhého bodu. Po zachyceni druhého bodu sondou se na displeji pfislusné osy objevi
Gdaj odpovidajici vzdalenosti zachycenych bodu v pfislusné ose, pficemz jednotka
IP390 bere pfi vypoctu v Gvahu prumér dotykové sondy, ktery je nastaven vyrobcem
indikace dle typu pouZzité sondy. Tento Udaj sviti na displeji dokud neni funkce DELKA
ukoncena stiskem tlacitka ECS.

Zpusoby najezdu sondou:

OBROBEK OTVOR
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2.7.10 CYKL

2.7.10.1 KRUZNICE

Tato funkce slouZi k rozpoc€itani bodu na rozte€né kruznici v roviné.

Prvni osou v roviny (osa X viz obr.) je osa na které byla funkce kruznice
navolena. Druhou osu (osa Y viz obr.) si zvolime ze zbyvajicich os v prvni volbé této
funkce pomaoci tlacitek F1 a F2.

Po zvoleni funkce KRUZNICE se na prostiednim displeji zobrazi napis
KRUZNICE, cozZ je ndmi zvolen& funkce. Na spodnim displeji se zobrazi napis osa a
pismeno odpovidajici druhé ose roviny, ve které chceme kruznici vypoditat. Nyni
muzeme tlaCitky F1 a F2 vybrat poZzadovanou druhou osu. Vybranou osu potvrdime
tlaCitkem ENTER. Takto mame zvolenu soufadnou soustavu ve které bude proveden
vypocet.

Déle zadavame parametry potfebné pro vypocet (viz. Obr.). Na prostfednim
displeji se zobrazuje Udaj o tom, co je pravé tfeba zadat a na spodnim displeji probih&
samotné zadavani zadaného parametru. Kazdy zadany parametr se potvrdi tlaCitkem
ENTER.

Po zadani vSech parametrd je proveden vypoCet a vypoctené hodnoty jsou
uloZzeny do paméti pfislusného registru od nadmi zadaného Cisla paméti. Je-li pocet
volnych paméti mensi nez pocet pocitanych bodu, prepisuji se jizZ obsazené paméti a
to v kruhu viz obr.

Famét 1
Pam&t 30



Zadavané parametry (viz. Obr.)

X-ova soufadnice stfedu rozte¢né kruznice

Y-ova soufadnice stfedu rozteéné kruznice

Polomér rozteéné kruznice

Uhel natogeni prvniho bodu od pfimky rovnobé&zné s osou X , zadava se
v desetinach stupné

Pozadovany pocéet bodu

Cislo paméti od které se vypogitané body zapisi do paméti
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2.7.10.2 SEGMENT

Tato funkce slouZi k rozpoditani bodd na segmentu rozte¢né kruznice v roviné.

Prvni osou roviny (osa X viz obr.) je osa na které byla funkce kruznice
navolena. Druhou osu (osa Y viz obr.) si zvolime ze zbyvajicich os v prvni volbé této
funkce pomoci tlaCitek F1 a F2.

Po zvoleni funkce SEGMENT se na prostfednim displeji zobrazi napis
SEGMENT, coZ je nami zvolena funkce. Na spodnim displeji se zobrazi napis osa a
pismeno odpovidajici druhé ose roviny, ve které chceme segment vypoditat. Nyni
muzeme tlaCitky F1 a F2 vybrat poZadovanou druhou osu. Vybranou osu potvrdime
tlacitkem ENTER. Takto mame zvolenu soufadnou soustavu ve které bude proveden
vypocet.

Dale zadavame parametry potfebné pro vypocet (viz. Obr.). Na prostfednim
displeji se zobrazuje udaj o tom, co je prave tfeba zadat a na spodnim displeji probiha
samotné zadavani zadaného parametru. Kazdy zadany parametr se potvrdi tlacitkem
ENTER.



Po zadani vSech parametrd je proveden vypoCet a vypoctené hodnoty jsou
uloZzeny do paméti pfislusného registru od nadmi zadaného Cisla paméti. Je-li pocet
volnych paméti mensi nez pocet pocitanych bodu, prepisuji se jizZ obsazené paméti a
to v kruhu viz obr.

Pamét 1
Pam&t 30

Zadavané parametry (viz. Obr.):

- X-ova souradnice stfedu rozte¢né kruznice
Y-ova soufadnice stfedu rozte¢né kruznice
Polomér rozte¢né kruznice
Uhel mezi dvéma body
Uhel nato&eni prvniho bodu od pfimky rovnob&zné s osou X , zadava se
v desetinach stupné
Pozadovany pocet bodu

Cislo paméti od které se vypogitané body zapisi do paméti
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2.7.10.3 RASTR

Tato funkce slouZzi k rozpocitani pravouhlého rastru bodu v roviné.

Prvni osou roviny (osa X viz obr.) je osa na které byla funkce rastr navolena.
Druhou osu (osa Y viz obr.) si zvolime ze zbyvajicich os v prvni volbé této funkce
pomoci tlacitek F1 a F2.

Po zvoleni funkce RASTR se na prostfednim displeji zobrazi napis RASTR, coz
je nami zvolena funkce. Na spodnim displeji se zobrazi napis osa a pismeno
odpovidajici druhé ose roviny, ve které chceme segment vypocitat. Nyni muzeme
tlacitky F1 a F2 vybrat poZadovanou druhou osu. Vybranou osu potvrdime tlacitkem
ENTER. Takto mame zvolenu soufadnou soustavu ve které bude proveden vypocet.

Dale zadavame parametry potfebné pro vypocet (viz. Obr.). Na prostfednim
displeji se zobrazuje udaj o tom, co je prave tfeba zadat a na spodnim displeji probiha
samotné zadavani zadaného parametru. Kazdy zadany parametr se potvrdi tlacitkem
ENTER.

Po zvoleni této funkce se na displeji osy X zobrazi udaj o tom co je pravé tfeba
zadat a na displeji osy Y probihda samotné zadavani zadaného parametru. Kazdy
zadany parametr se potvrdi tlagitkem ENTER.

Po zadani vSech parametrd je proveden vypoCet a vypoctené hodnoty jsou
uloZzeny do paméti pfislusného registru od paméti 1.

Zadavané parametry (viz. Obr.):
X-ova soufadnice prvniho bodu
Y-ova soufadnice prvniho bodu
Pocet bodu v fadé
Rozte¢ bodu v fadé
Pocet fad
Roztec fad
Uhel natoeni vzhledem k ose X, zadava se v desetinach stupné

Uhel mezi fadou a spojnici prvnich bodl fad, zadava se v desetinach
stupné
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2.7.10.4 DELENI

Funkce DIV slouZi k rozdéleni ujeté vzdalenosti od poc¢atku na libovolny pocet
stejnych Usekd. Po zvoleni této funkce se na displeji pfislusné osy objevi néapis
POCET 0. Pomoci numerické klavesnice nyni zadame poZadované &islo (jako na
kalkulacce). Toto €islo potvrdime tlacitkem ENTER. Poté se na displeji objevi napis
PRVNI 0. Pomoci numerické klavesnice zadame cislo paméti od které chceme Useky
zaznamenat a opét potvrdime tlacitkem ENTER. Timto postupem jsme rozdélili
vzdalenost od poc¢atku na pozadovany pocet stejnych usekd. Chceme-li nyni najizdét
na takto spocitané vzdalenosti, staci se pfepinat mezi pfisluSnymi pamétmi a dojizdét
na nulu.

2.7.11ULOZ a NACTI

Tyto funkce slouzi k ukladani do paméti a nacitani z paméti aktualni pozice
odméfovanych os. To umozni indikaci pamatovat si polohu os stroje i po jeho vypnuti.

Pfed vypnutim stroje strojnik provede mechanickou aretaci os a pouzije funkci
ULOZ. Tim je uloZzena aktudlni poloha vSech os a stroj je moZno vypnout. Po
opétovném zapnuti stroje strojnik pouZzije funkce NACTI a indikace nacte z paméti
uloZenou polohu os. Poté je mozZzno osy odaretovat. Pokud nedoSlo béhem doby, kdy
byl stroj vypnut, ke zméné polohy méfenych os, umoZzni tento postup zacit po zapnuti
stroje praci tam, kde byla ukon&ena pfed vypnutim.

Zvlasté vyhodné je pouziti téchto funkci, jsou-li méfené osy osazeny snimaci
FERSYN. V tomto pfipadé je nactena poloha os spravna, pokud nedoSlo k pohybu
mérenych os ve vypnutém stavu o vice nez = 1mm.

Funkce ULOZ a NACTI jsou pfistupné z menu SET pouze pfi zapnutém
registru 0 a vypnuté pameéti cila.

2.8 Zmeéna registru

Funkci zmény Cdisla registru zapneme stisknutim tlagitka F1 v zékladnim
zobrazeni. Po stisku tohoto tlaCitka se nam na displeji zobrazi napis REG. a Cislo
aktivniho registru. Nyni muZeme zmeénit Cislo registru tlaCitky F1 a F2, pficemz
tlaitko F1 pfi€ith po jedné a F2 po jedné odcCita. Zvolené Cislo potvrdime tlacitkem
ENTER.

Chceme-li zadat Cislo registru pfimo, stiskneme tladitko SET. Poté se na
displeji objevi nula a pomoci numerické klavesnice zadadme pozadované c€islo (jako na
kalkulacce). Toto Cislo opét potvrdime tlaCitkem ENTER.

2.9 Zmeéna pameti

Funkci zmény Cisla paméti zapneme stisknutim tlaCitka F2 v zékladnim
zobrazeni. Po stisku tohoto tlacitka se nam na displeji zobrazi napis PAMET a Cislo
aktivniho paméti. Nyni muzeme zménit €islo paméti tlacitky F1 a F2, pficemz tlacitko
F1 pficita po jedné a F2 po jedné odcita. Zvolené Cislo potvrdime tlacitkem ENTER.

Chceme-li zadat Cislo paméti pfimo, stiskneme tlacitko SET. Poté se na displeji
objevi nula a pomoci numerické klavesnice zadame pozadované Ccislo (jako na
kalkulacce). Toto Cislo opét potvrdime tlaCitkem ENTER.

PFi volbé paméti nula je reZzim paméti vypnuty.



2.10 Zména svitivosti displeje

Indikace IP390 umoZznuje svému uzivateli meénit stupen svitivosti displeje a to
v rozsahu 20% az 100%.

Funkce zmény svitivosti displeje se vyvola stiskem tlacitka SET v zékladnim
zobrazeni a naslednym stiskem tlacitka 2 3x po sobé. Poté se na displeji objevi napis
JAS a pocet procent nastaveni svitivosti. Nyni je mozno tlacitky F1 a F2 pfidavat nebo
ubirat  procenta svitivosti v krocich po péti procentech. Nastavenou svitivost
potvrdime tladitkem ENTER.

Vyvolani funkce zmény svitivosti E n n n

Volba vySe svitivosti +5% m

o [

Potvrzeni nastaveni m



